(jD bundesrepublik @ OffciilOQungsschrift 


DEUTSCHLAND 



DEUTSCHES 


© DE 4429998 A1 

(£f) Aktenzeichen: 

P 44 29 998.2 

@ Anmeldetag; 

25. 8.94 

<§) Offenlegungstag: 

29. 2.96 


PATENTAMT 


Int. Cl. 8 : 

G 05 D 3/12 

H 02 P 7/68 
G 08 C 15/06 
// B60R 16/02.H02J 
13/00.B60N 2/02 


© Anmelder: 

Leopold Kostal GmbH 8» Co KG, 58507 LCidenscheid, 
DE 

© Vertreter: 

HaBler, W., Dipl.-Phys. Dr.rer.nat., Pat.-Anw., 58507 
Liidenscheid 


{§) Erfinder: 

Hoffmann, Gerhard, 57462 Olpe, DE; Kramer, Detlef, 
58239 Schwerte, DE; Pretzlaff, Volker, 58638 
Iserlohn, DE; Zimmermann, Axel, 58540 
Meinerzhagen, DE 


k 

rvS 







Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

© Anordnung zur Positionssteuerung von Elektromotoren 

© Eine Anordnung zur Positionssteuerung mindestens eines 
Elektromotors mit einer Drehwinkeluberwachungsschaltung 
zur Auswertung der periodischen Schwankungen des Motor- 
stromes und mit einer H-Brucke zur Ansteuerung des 
Elektromotors. Das technische Problem ist eine Verringe- 
rung des Schaltungsaufwandes fur eine derartige Verstell- 
einheit mit mehreren Elektromotoren. Eine einzige H-Brucke 
mit einer Drehwinkeluberwachungsschaltung ist an mehrere, 
jeweils einam Elektromotor zugeordnete Leistungsschalter 
angeschlossen, und die Leistungsschalter werden multiplex- 
artig nacheinander, zur Positionierung des jeweils ange- 
schlossenen Elektromotors durchgeschaltet. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Anordnung zur Positions- 
steuerung mindestens eines Elektromotors mit einer 
Drehwinkeliiberwachungsschaltung zur Auswertung 5 
der periodischen Schwankungen des Motorstromes und 
mit einer H-BrOcke zur Ansteuerung des Elektromo¬ 
tors. 

Eine gattungsgemaBe Anordnung ist aus der 
DE 35 27 906 C2 bekannt Die Anordnung erlaubt eine 10 
genaue und zuverlassige Positionierung eines Elektro¬ 
motors, der ilber ein Getriebe Teile wie Sitzteil, Lehne 
und dgl. eines Kraftfahrzeugsitzes verstellt Wenn ftir 
einen Kraftfahrzeugsitz vier Oder mehr Elektromotoren 
ftir die verschiedenen Stellfunktionen notwendig sind, u 
wird der Schaltungsaufwand fur jeden Elektromotor 
recht groB. da ftir jeden Elektromotor eine aufwendige 
H-Brucke und eine Drehwinkeliiberwachungsschaltung 
erforderlich sind. 

Aufgabe der Erfindung ist eine Verringerung des 20 
Schaltungsaufwandes fur eine derartige Verstelleinheit 
mit mehreren Elektromotoren. 

Diese Aufgabe wird nach der Erfindung dadurch ge- 
lost, daB eine einzige H-BrOcke mit einer Drehwinkel- 
iiberwachungsschaltung an mehrere, jeweils einem 25 
Elektromotor zugeordnete Leistungsschalter ange- 
schlossen ist und daB die Leistungsschalter multiplexar- 
tig nacheinander, zur Positionierung des jeweils ange- 
schlossenen Elektromotors durchgeschaltet werden. 

Die Erfindung unterscheidet sich insofem vom Stand 30 
der Technik, als die H-Brucke und die Drehwinkeluber- 
wachungsschaltung fiir n Kanale nur einmal notwendig 
sind. Diese Schaltungen werden multiplexartig den ver¬ 
schiedenen Kanalen fur die jeweilige Positionierung zu- 
geschaltet. Somit lassen sich n Kanale sicher und genau 35 
mit einer einzigen H-BrOcke und einer Drehwinkeluber- 
wachungsschaltung positionieren. 

Ein sicherer Funktionsablauf wird dadurch erzielt, 
daB eine Steuereinheit jeweils nach AbschluB der Posi¬ 
tionierung eines Elektromotors den jeweils folgenden 40 
Leistungsschalter durchschaltet. 

Eine geregelte Ansteurung der Elektromotoren wird 
durch eine PWM-Ansteuerstufe fur die H-Brucke er- 
moglicht. 


stroms aus und erlaubt eine Impulszdhlung und damit 
eine Weguberwachung und Positionierung. 

Die Steuereinheit steuert zunSchst den Kanal 1 an, so 
dafi der Elektromotor Mi an die H-Brucke angeschaltet 
ist. Der Elektromotor Mi bzw. die von demselben ange- 
fahrene StellgroBe wird positioniert. Nach AbschluB der 
Positionierung beaufschlagt die Steuereinheit pC den 
Kanal 2. Nunmehr wird die dem Kanal 2 zugeordnete 
StellgroBe positioniert Nacheinander werden die den 
Kanalen 1... n zugeordneten StellgroBen positioniert. 

Man benotigt ftir die Positionierung der n Kanale nur 
eine einzige H-Brucke, Drehwinkeluberwachungsschal- 
tung und PWM-Ansteuerstufe. Diese vergleichsweise 
aufwendigen Schaltungsteile werden multiplexartig fiir 
alle n Kanale ausgenutzt 

Patentanspruche 

1. Anordnung zur Positionssteuerung mindestens 
eines Elektromotors mit einer DrehwinkelQberwa- 
chungsschaltung zur Auswertung der periodischen 
Schwankungen des Motorstromes und mit einer 
H-Brucke zur Ansteuerung des Elektromotors, da¬ 
durch gekennzeichnet, daB eine einzige H-Brucke 
mit einer Drehwinkeluberwachungsschaltung an 
mehrere, jeweils einem Elektromotor zugeordnete 
Leistungsschalter angeschlossen ist und daB die 
Leistungsschalter multiplexartig nacheinander, zur 
Positionierung des jeweils angeschlossenen Elek¬ 
tromotors durchgeschaltet werden. 

2. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch gekenn¬ 
zeichnet, daB eine Steuereinheit jeweils nach Ab¬ 
schluB der Positionierung eines Elektromotors den 
jeweils folgenden Leistungsschalter durchschaltet 

3. Anordnung nach Anspruch 1 oder 2, gekenn¬ 
zeichnet durch eine PWM-Ansteuerstufe for die 
H-BrUcke. 


Hierzu 1 Seite(n) Zeichnungen 


Ein Ausftlhrungsbeispiel der Erfindung wird unter Be- 45 
zugnahme auf die eine Schaltung darstellende Zeich- 
nung erlautert. 

Eine Steuereinheit pQ z. B. ein Mikrocomputer steu¬ 
ert die gesamte Anordnung. Die Steuereinheit wird 
durch eine Versorgungsspannung gespeist. Ein Eingang 50 
Schalteranforderung erlaubt die Auslosung des gesam- 
ten Funktionsablaufs. In der Steuereinheit sind n Posi- 
tionswerte fur n Elektromotoren gespeichert. Es kann 
sich um eine Sitzverstellung in einem Kraftfahrzeug 
Oder um eine beliebige n-dimensionale Einstellung han- 55 
deln. 


An die Steuereinheit pC ist eine Ansteuerelektronik 
fiir n Kanale angeschaltet, wobei die Einstellung in den 
verschiedenen Kanalen nacheinander erfolgt Jeder Ka¬ 
nal umfaBt einen Leistungsschalter fiir einen zugeord- 60 
neten Elektromotor Mi... M„. 

Der jeweilige Motorstrom flieBt durch eine einzige 
H-Brucke, die an Masse und Batteriespannung Ub ange¬ 
schlossen ist. Die H-Brucke wird iiber eine PWM-An¬ 
steuerstufe angesteuert. Die Polaritat des Motorstro- 65 
mes ist in bekannter Weise umkehrbar. Eine Drehwin- 
keliiberwachungsschaltung oder Weguberwachung 
wertet die periodischen Schwankungen des Motor- 
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